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REIZBEDINGTES ZEITVERHALTEN DER LANDEREAKTION BEI DER STUBENFLIEGE

ALEXAKDER BORST -
Max-Planck Institut fiir biologische Kybernetik
Spemannstrafe 38
7400 Tiibingen FRG

Beitrige zur 14. Gottinger Neurobiologentagung bic unter Laborbedingungen sehr

benfliege Musca domestica kann sowohl durch Abdunkelung sls auch durch eine

gut reproduzierbare Landereaktion der Stu-

anniherung visueller Objekte vortduschende Musterexpansion im vorderen Ge-
cichtslfeld der Fliege ausgeldst werden (Goodman 1960, Hehrhahn et al. 1981).

Eine zeitliche Analyse der Landereaktion stationdr [liegender Versuchstiere
hat gezeigt, daB sich mit zunehmender Reizstirke die Latenzzeit verkiirzt, nach
der die Reaktion einsetzt, wdhrend der Ablauf der Reaktion von den Reizbedin-

gurlgen unabhéngig ist.

Mithilfe einer Lichtschranke, die das Anheben der Vorderbeine beim Landeflug

detektiert, wurde die Abhingigkeit der Latenzzeit von der rdumlichen HWellen-

Herausgegeben VOH linge A , dem Kontrast dI/I und der Kontrastfrequenz cf eines expandierenden
Norbert Elsner und Werner Rathmayer Mustere untersucht. Die Reaktion zeigt eine minimale Latenzzeit bei einer Hel-
lenlange A = 30 deg und einer Kontrastfrequenz cf = 15-20 Hz. Das Kontrast-

frequenz-Optimum cfoer liegt bei umso kleine-

ren Kontrastfrequenzen, je geringer der Muster-

kontrast ist, und je weiter die réumliche Wel- .
. . . stimulus
lenldnge A von Aorr verschieden ist.
Durch Computer-Simulation der nicht-stations- N
ren Antworten eines ein/fachen Bewegungsdetek- movement
tor-Modells konnten hinreichende Bedingungen detector
fir die zeitlich verzdgerte Ausldsung der Lan-
dereaktion ermittelt werden. Danach lassen N
. integrator
sich alle experimentellen Befunde erkléren,
wenn man annimmt, daf 1. die beteiligten Be-
wegungsdetektoren des visugllen Systems nach
) o i threshold
dem Korrelations-Prinzip (Reichardt 1957) ar- .
. . . device
beiten, 2. die Ausgangssignale de: Detektoren
raumlich und zeitlich integriert werden, und
3. das Uberschreiten eines vorgegebenen Schwel- motor
lenwertes die Landung ausldst. output




